Tischroboter TR300 zum Selektivioten

Létkolben

Der Tischroboter ist eine preiswerte Plattform, die Qualitét, Konsistenz und Durchsatz verbessert
im Vergleich zum Handléten, ohne den Aufwand vollautomatisierter Systeme.

@ Vorteile

= |deal fur halbautomatische
Prozesse

= Erfordert weniger Fahigkeiten
und Training als Handl6ten

= Hohe Prozessgenauigkeit und
Wiederholbarkeit

= Prozess im Labor getestet mit
Qualitats- und Zykluszeit-
Optimierung

= Kompakte, zweckgebundene
Losung fir alle mta-Lotkopfe

= Robust fir Arbeiten mit hoher
Belastung

= Grosser Arbeitsbereich
= Benutzerfreundlich
= Einfache Wartung

= Offene Architektur fir
zusatzliche Integration

Merkmale

= Kartesischer Roboter mit 3 Achsen
= Robuster Aluminiumrahmen

= Arbeitsflache 300x300mm

« Staufreie Lotdrahtzufiihrung

= Industrie-PC-Steuerung mit

Betriebssystem Windows 10

= Industrie 4.0

= Intuitive menlgesteuerte mta

MotionEditor Software

= Ruckverfolgbarkeit der Lot-

einstellungen

= Sicherheitsiberwachung und

Lichtvorhange

= Seitenwéande und Tiren aus Metall

flr den Laserprozess zum Schutz
des Bedieners

= Fernwartung mit Teamviewer

* Optionen

Drehachse

Kundenspezifischer Werksttcktrager
Rauchabzugssystem
Beobachtungskamera

Optisches Nachzentrierungssystem
Optische Qualitdtskontrolle

Ruckverfolgbarkeit von Teilen und
Integration von Barcodeleser

ESD-Schutzkit
Anwesenheitserkennung der Teile
Bauteilhdhensensor
Signalisationssdule

Be- und Entladen von hinten

Automatisches Schwamm-
befeuchtungssystem
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Typische Lotanwendungen

Automobilindustrie

= Automobilanwendung
= 4 Lotstellen mit Kolben
= Punktgrésse von 1 mm

-

= Fahrzeug-Batteriekopfkabel
= 1 Lotstelle mit Induktion
= Punktgrosse von 16 mm

= Pneumatischer Drucksensor
= 3 Lotstellen mit Kolben
= Punktgrosse von 2 mm

Elektronik/Sensoren

= Anschlussgerate auf PCB
= 14 Lotstellen mit Kolben
= Punktgrosse von 2 mm

Medizinaltechnik

= Medizinische Anwendung

= 9 Lotstellen mit Laser

= Punktgrosse von 0.3 mm

= Stecker zu Induktionsdetektor
= 5 Lotstellen mit Kolben
= Punktgrosse von 2 und 3 mm

= Temperatursensor
= 2 Lotstellen mit Induktion
= Punktgrésse von 1.5 mm

= Medizinischer Drucksensor
=« 4 Lotstellen mit Laser
= Punktgrosse von 1 mm

= Medizinische Anwendung
= 9 Lotstellen mit Laser
= Punktgrésse von 0.8 mm

Technische Spezifikationen TR300

Arbeitsflache
Positionswiederholbarkeit
Geschwindigkeit
Programmierung
Betriebssystem
Elektronische Steuerung
Schnittstellen
Ausfiihrungsmodus

X-, Y- und Z-Achsen Antrieb
Stromversorgung
Stromverbrauch
Druckluft

Abmessungen

Gewicht

300 x 300 x 100 mm
20 um

X undY: <200mm/s, Z <100mm/s, T <=3.14 rad/s

HMI Windows orientiert
WINDOWS
Industrie-PC

Ethernet / USB port / serieller Anschluf
standalone oder slaved via I/O oder TCP/IP

Schrittmotor
230/115V- 50/60Hz

1 kVA

max. 6 bar

854 x 851 x 1’070 mm
~125 kg

1070

1140

mta robotics AG | Bernstrasse5 |
T+41323388080 | info@mtarobotics.com | www.mtarobotics.com

CH-3238 Gals | Schweiz

mta

BN ROBOTICS FOR SOLDERING - DISPENSING Bl

07.2024


https://mtarobotics.com/

